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設置距離

センサー・電源装置間の最長配線距離方向判別時間設定

同一配線上にセンサーを２台以上接続する場合は、
最長配線距離を接続台数で割った距離になります。

線　径

Ф0.90

電圧 DC24V

270m

システム概要 『 CB-22 の方向判別機能を使い、一方向からの車両進入時のみ回転灯を動作させる 』
機 器 構 成 『車両検知センサーOVS-01GTP(J）×2、コントロールボックス CB-22×1、車両検知システム用電源装置OVS-6000R×1、回転灯×1』
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回転灯の動作時間は出力時
間調整ボリューム（2秒～
5分）で設定します。

本システムでは、センサーが車両
を検知し続けても回転灯の動作は
CB-22 の出力時間に依存します。
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（ゾーン１接続用）
OVS-6000R
車両検知システム用電源装置

車両の進行方向
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・2台のセンサー間は 2m以上離す
・車路に対して 90°の角度で設置
・設置高さ 500mm（路面と本体下面の距離）

マイクロ波
検知距離

任意
( 出荷時 3m)
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※ OVS-01GTP(J) について

FG電 源 入 力


